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CARVING

CARVING jest najnowszym unitem stomatologicznym wioskiej firmy
OMS S.p.A.

Tak jak wszystkie unity OMS jest objety 36 miesieczng gwarancjg
Jest bardzo funkcjonalny i ergonomiczny

Jego konstrukcja i zastosowane materiaty gwarantujq mozliwosc¢
zachowania maksymalnej higieny

Mate gabaryty umozliwiaja mozliwos¢ takiego ustawienia unitu, ktére
zapewni optymalne naturalne os$wietlenie stanowiska pracy oraz
wygodng komunikacje w gabinecie, co w warunkach matych
gabinetow jest bardzo istotne.

CARVING jest unitem elektrycznym ( powietrze z kompresora
napedza turbine, zasila dmuchawke oraz jest wykorzystywane do
chtodzenia mikrosilnikdw i tworzenia spreju ).

W unicie CARVING zastosowano dwustopniowy system filtracji wody
z zanieczyszczenn mechanicznych, ktory zapewnia bezpieczenstwo
zaworow i koncdwek oraz skutecznie eliminuje zanieczyszczenia o
wielkosci powyzej 2 mikrondw.




Stolik lekarza

Stolik z koncowkami jest umocowany na
pantograficznym ramieniu o bardzo szerokim zasiegu
ruchu we wszystkich kierunkach i jest znakomicie
wywazony

Umozliwia prace od tytu i z boku pacjenta w
warunkach petnego komfortu pod wzgledem
ergonomii

Wszystkie narzedzia majq sprej o indywidualnie
regulowanej intensywnosci, a turbiny i mikrosilniki
przedmuch tzw. "chip blower".

Stolik lekarza moze by¢ wyposazony od trzech do
pieciu rekawow roboczych




Zawieszenie rekawow

CARVING charakteryzuje sie najlepszymi
rozwigzaniami ergonomicznymi, w ktérych rekawy
z koncowkami sg umieszczone na pantografach

Ten system mocowania rekawdw umozliwia
postugiwanie sie narzedziami - ich chwytanie i
odktadanie - zgodne z zasadami ergonomii

Wiasciwy dobdr Srodkédw obrotu i wymiarow
pantograféw zmniejsza do minimum ich
wychylenie pionowe i wyklucza ryzyko zderzania

sie z lampa.

Dzieki doskonatemu wywazeniu wysiegnikow
niezauwazalnie maty jest nacigg rekawodw.

Przy tak zaprojektowanym stoliku, biorgc pod
uwage konstrukcje z gérnym zawieszeniem
rekawdw, dtugos¢ samych rekawdw ( bez
pantografu ) umozliwiajaca swobodng
manipulacje koncoéwkami podczas zabiegu wynosi
80 cm_nie wliczajac dtugosci samych koncéwek .




Wyeliminowanie blokad rekawow

Dzieki doskonatemu wywazeniu wysiegnikow
niezauwazalnie maty jest nacigg rekawdw.

Kiedy koncowka znajduje sie bardzo blisko pola
zabiegowego specjalna konstrukcja wysiegnika
niemal catkowicie eliminuje nacigg rekawa. Nie ma
potrzeby wykonywania dodatkowych ruchéw
koncowki w celu jej blokowania lub uwalniania

blokady.

Gdy koncdwka jest odktadana i znajduje sie blisko
stolika, nacigg rekawa staje sie silniejszy i
koncéwka szybko wraca na swoje miejsce.

Minimalna wysokos¢ pantografow potaczona z
maksymalng dtugoscig rekawdw, duzym zakresem
ruchu pionowego stolika i szerokim zakresem
wychylen w ptaszczyznie poziomej umozliwia
praktycznie dowolne ustawienie stolika
zapewniajac zachowanie wszelkich zasad
ergonomii podczas pracy lekarza w pozycji
pomiedzy godzing 9-tg a 12-ta.
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Panel sterowania na stoliku lekarza

Wiaczanie / wylaczanie lampy gtdwnej unitu
Napetnianie kubka cieptg wodq

Napetnianie kubka zimng woda

Sptukiwani spluwaczki

Wybor trybu pracy mikrosilnika i skalera ( stata,
progresywna )

Wiaczanie / wytaczanie swiatta w koricowkach
Wiaczanie / wylaczanie spreju w mikrosilniku i skalerze
Wolny przycisk do podtaczenie np.. ,wezwania asysty”

Ustawianie czasu lewych obrotow mikrosilnika
bezszczotkowego

Podnoszenie fotela i catosci unitu do gory
Podnoszenie oparcia do gory

Wywotywanie pozycji ,,0”

Opuszanie fotela i catosci unitu do dotu
Opuszczanie oparcia do dotu

1.naci$niecie — wywotanie pozycji ptukania
2.nacisniecie — powrot do ostatniej pozycji pracy
Przycisk do zaprogramowania:

1.programu mikrosilnika

1.programu potozenia fotela

wyboru trybu pracy skalera — ,,skaling”
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Panel sterowania

Przycisk do zaprogramowania:

2. programu mikrosilnika

2. programu potozenia fotela
wyboru trybu pracy skalera — ,,perio”
Przycisk do zaprogramowania:

3. programu mikrosilnika

3. programu potozenia fotela
wyboru trybu pracy skalera — ,,endo”

Przycisk zwiekszania parametréw podczas
programowania

Przycisk zmniejszania parametréw podczas
programowania

Przycisk zatwierdzania wprowadzonych parametrow
podczas programowania

Praca mikrosilnika bezszczotkowego w systemie
»Standard”

Praca mikrosilnika bezszczotkowego w systemie
~Auto Reverse”

Praca mikrosilnika bezszczotkowego w systemie
»Auto Forvard”

Wprowadzanie przetozenia katnicy w celu odczytu
rzeczywistej predkosci obrotowej wiertta na
wysSwietlaczu

Wprowadzanie granicznego momentu obrotowego po
przekroczeniu ktérego nastepuje zmiana kierunku
predkosci obrotowej mikrosilnika

Wyswietlacz

na stoliku lekarza — c.d.




Diodowa lampa gtowna MAIA

Mocowanie na ramieniu pantograficznym o szerokim zasiegu
ruchu

Mozliwo$¢ pozycjonowania gtowicy w _2 ptaszczyznach

Regulacja natezenia $Swiatta od 3.000 do 35.000 lukséw

Biate Swiatto - temperatura barwowa $wiatta 5.000 K

Niski pobdr mocy — 2 diody (2 x 10 W)

Dtuga zywotnos¢ — 50.000 h
(300 dni x 14 h = 4.200 h/rok = ok. 12 lat)

Zrédto $wiatta nie powodujace nagrzewania lampy —
wyeliminowanie wentylatorkdw w gtowicy lampy

Zmniejszenie 0 80% ubocznego polimeryzowania wypetnien




Diodowa lampa gtowna ALYA

Mocowanie na ramieniu pantograficznym o szerokim zasiegu
ruchu

Mozliwo$¢ pozycjonowania gtowicy w 3 ptaszczyznach

Regulacja natezenia Swiatta od 8.000 do 60.000 luksow

Szybkie przejécie pomiedzy max. i min. natezeniem Swiatta
biate Swiatto - temperatura barwowa $wiatta 5.000 K

Niski pobdr mocy — 2 diody (2x 10 W)

Dtuga zywotno$¢ — 50.000 h
( 300 dni x 14 h = 4.200 h/rok = ok. 12 lat)

Zrédto $wiatta nie powodujace nagrzewania lampy —
wyeliminowanie wentylatorkow w gtowicy lampy

Zmniejszenie 0 80% ubocznego polimeryzowania wypetnien




Zespot wodny

Al
W unicie CARVING zespdt spluwaczki jest odchylany w catosci do 90° L /
tworzac dodatkowq przestrzen od strony asysty ¢ -
~~
Jest zaopatrzony w stolik dla asysty z przewodami ssaka oraz -

opcjonalnie z dodatkowymi narzedziami ( np. strzykawka, lampq
polimeryzacyjng )

Przewody ssaka oraz wylewki do napetniania szklanki i sptukiwania
spluwaczki dajq sie fatwo wyjmowac do czyszczenia i dezynfekgiji

Sptukiwanie spluwaczki i napetnianie szklanki wigczane jest
przyciskami na stoliku lekarza i stoliku asysty

Zespot spluwaczki moze mie¢ wbudowany ekologiczny separator
amalgamatu.

Miska spluwaczki wykonana jest z utwardzanej porcelany i jest
odchylana do 180°

Jej optywowy ksztatt utatwia mycie i dezynfekcje

Miska daje sie tatwo zdejmowac ( bez udziatu serwisu ) do
doktadnego czyszczenia I dezynfekcji




Stolik asysty

Stolik asysty z koncowkami zawieszony jest na
tréjprzegubowym ramieniu zamocowanym na
zespole wodnym

Jest odchylany do 90°

Dzieki duzemu zasiegowi ruchu ramienia, stolik
moze by¢ przesuwany w potozenie dogodne dla
lekarza przy dowolnej pozycji pracy, w tym takze
gdy lekarz pracuje w pozycji pomiedzy godzing 11-
tg a 12-ta.

Jest wyposazony w $linociag, dwie koncowki ssaka
o duzej wydajnosci ssania

Moze by¢ rozbudowany o dodatkowe dwa
zewnetrzne uchwyty wyposazone w dodatkowgq
strzykawke oraz lampe do polimeryzacji.

Pantograficzne ramie stolika jest zaopatrzone w
hamulce ruchu obrotowego i wychytowego.



Panel sterowania na stoliku asysty

Na stoliku asysty znajdujg sie nastepujace przetaczniki do zdalnego
sterowania:

e Wigczanie / wylaczanie lampy gtéwnej unitu

e Napetnianie kubka cieptg wodg

e Napetnianie kubka zimng wodg

e  Sptukiwani spluwaczki

e Podnoszenie fotela i catosci unitu do gory
e Opuszanie fotela i catosci unitu do dotu

e Podnoszenie oparcia do gory

e Opuszczanie oparcia do dotu

o Wywotywanie pozycji ,,0”
e Wywotanie pozycji ptukania
e Powrdt do ostatniej pozycji pracy

e Wywotywanie 3 programow fotela



Fotel pacjenta

Firma OMS produkuje fotele elektromechaniczne, ktorych
konstrukcja oparta jest na dwdch silnikach elektrycznych -
podnoszenie i opuszczanie fotela oraz rozktadanie i
skfadanie oparcia.

Fotele OMS realizujg wszystkie zatozone funkcje dla

pacjentéw o wadze do 200 kg.

Maja waska podstawe i specjalny ksztatt oparcia - wzdr
prawnie zastrzezony przez OMS.

- umozliwia to bardzo bliskie podejscie do pacjenta
zaréwno gdy zabieg wykonywany jest w pozycji ,, na
godz. 12 lub na ,4 rece ,

- zapobiega to przecigzaniu kregostupa lekarza, czyniac
jego prace tatwiejszg i zdrowsza

- tworzy wystarczajacq przestrzen dla ndég lekarza i
asysty jak réwniez z prawej strony pacjenta




Fotel pacjenta MOON

Gtebokie wyciecia w oparciu od strony lekarza i asysty
umozliwiajace bardzo bliskie podejscie do pacjenta,
zapobiegajace przecigzeniu kregostupa

Sterowanie ruchem fotela m.in. za pomocg sterownika ‘
noznego

Minimalne potozenia fotela w ruchu pionowym — 33 cm
Maksymalne potozenie fotela w ruchu pionowym — 79 cm
Mozliwos¢ roztozenia do poz. ratowniczej - Trendelenburga -

( podczas opuszczania oparcia dodatkowy, zsynchronizowany
ruch siedziska w gére, unoszacy nogi pacjenta )

Automatyczna pozycja ,,0” —
Automatyczna pozycja ,Ptukanie ust pacjenta”

Automatyczna pozycja - ,Ostatnia pozycja pracy”
bedaca automatycznym powrotem fotela z pozycji ,Ptukanie ust
pacjenta” do ostatniego bezposrednio poprzedzajacego
potozenia e 3 programy do zaprogramowania przez lekarzy najczesciej
wykorzystywanych pozycji pracy fotela
Automatyczna blokada ruchu fotela podczas pracy narzedziami
ze stolika lekarza L . ‘s .
e Chirurgiczny zagtdwek z podwojnym przegubiem
Podwdjny wytacznik bezpieczenstwa w oparciu - dotykowy i L, . , o
wychytowy . Mozhvyosc obrotu poduszki zagtowka o 180¢° i utozenia jej na
oparciu fotela

Automatyczna kompensacja wysokosci oparcia fotela o Lewy podtokietnik
( podczas opuszczania oparcia, zsynchronizowane wsuwanie sie

jego pod siedzisko )  Prawy, uchylny podtokietnik - opcja



Sterownik nozny

Wszystkie narzedzia obrotowe jak réwniez ruchy
oparcia i catego fotela sq uruchamiane i
regulowane tylko jednym pedatem sterujgcym.

Przesuwajac dzwignie pedatu ze strony lewej na
prawg zwiekszamy predkos$¢ obrotowg mikrosilnika
od minimalnej do maksymalinej.

Dla turbin regulacja predkosci obrotowej jest
mozliwa jako opcja.

Przy wychyleniu dzwigni maksymalnie w prawo
mikrosilnik osigga maksymalng predkos¢
nastawiong wstepnie. Nie musi to by¢ absolutna
predko$¢ maksymalna tego mikrosilnika.

Nacisniecie dzwigni do dotu w potozeniu zerowym
uruchamia chip-blower, czyli dmuchawke w
koncéwce

Konstrukcja pedatu umozliwia wychylenie dzwigni
sterujacej obrotami koricdwek tylko na bok, co
pozwala na prace bez spreju oraz wychylenie w
bok z jednoczesnym naciskaniem w dét, aby
pracowac ze sprejem.

Mozliwo$¢ wigczenia lub wytaczenia spreju w
mikrosilniku i skalerze zapewnia ponadto panel
sterowania na stoliku, co stanowi zabezpieczenie
przed niezamierzonym dziataniem gdy uzytkownik chce
pracowac bez spreju.

Wazng zaletq jest mozliwos$¢ sterowania ruchem fotela
pacjenta. Unika sie dzieki temu sterowania recznego,
co jest korzystne z punktu widzenia ergonomii i
higieny.

Eliminuje to takze potrzebe spogladania na przyciski
sterujace znajdujace sie w podstawie fotela, co jest
szczegolni niedogodne, gdy pacjent jest w pozyciji
poziomej.



Podsumowanie

CARVING posiada nowoczesng konstrukcje, zaokraglone ksztatty,
potaczenia bez szczelin, co utatwia zachowanie maksymalnej higieny

Jego powierzchnie sg odporne na zmywanie powszechnie dostepnymi
na rynku $rodkami do dezynfekcji nie zawierajacymi alkoholu

Na uwage zastugujq takze wyjatkowe wiasciwosci ergonomiczne:

e Chwytanie instrumentdw i ich odktadanie moze by¢ wykonywane przy

minimalnej ilosci ruchéw reki i ramienia bez odwracania uwagi od pola

zabiegowego.

e Szeroki zasieg ruchu stolika w ptaszczyznie poziomej umozliwia lekarzowi

prace od pozycji ,ha godzinie 8-mej” do pozycji ,na godzinie 12-tej".

e Wazne jest rowniez to, ze duzy zasieg ruchu w kierunku pionowym

umozliwia lekarzowi prace w pozycji stojacej lub siedzacej z pacjentem
siedzacym lub lezacym jak réwniez pozwala na regulacje poziomej

sktadowej sity naciggu rekawa i wyeliminowanie blokad pantograféw.

e Mozliwos¢ odchylania zespotu wodnego, miski spluwaczki i ruchomos¢

stolika asysty zapewniajg dostatecznie duzg przestrzen do pracy

zar6wno z pacjentem siedzacym jak i lezacym.



